Malé prevodové motory CRO

Motor:
Prevodovka:

Teplota
okolia:

Pre 230V, 50Hz synchrénny motor pre oba
smery otdcania (pozri prehlad tdajov motora).

Celné ozubené kolesa, priame zuby, vyrobené

z plastu.

-5 az +70°C
Kondenzator: Sucastou dodania.

Verzia A: 1-stupriové, az do 50 Ncm.

Verzia B: 2-stupriové, az do 200 Ncm.

Informacie potrebné na objednanie: napr.: Typ, Verzia, Vystupna rychlost, Produkt ¢.

Verzia A
Produkt ¢.  Standardnd Hmotnost  Tabulka rychlost / kratiaci m.
rychlost L
min-’ kg ol
430 200 00 60 0,25 28 \\
430 200 01 30 0,25 0 N
430 200 02 15 0,25 2
430 200 03 10 0,25 15
430 200 06 5 0,25 10
430 200 08 312 025
430 200 09 2 0,25 5
430 200 10 1 0,25 4
3
Max. pripustné statické zatazenie 2

loZiska:

axialne = 10 N, radidlne = 80 N

2 4 6 810 1520 30 4050 Nem
Verzia B
Produkt &  Standardnd Hmotnost Tabulka rychlost / kratiaci m.
rychlost i1
min-! kg 5
430 205 00 15 0,32
430205 01 75 032 "
430205 02 5 032 8 N
430 205 13 1,13 032 ¢
430 205 04 0,25 0,32 4
Max. pripustné statické zatazenie ’
loZiska: 2
axialne =10 N, radidlne = 100 N
1
20 40 60 80100 200 Nem
Udaje o motore / Technické udaje:
Moment zotrvaénosti rotora 18.8 g-cm?
Prikon 35W
Pernamentny moment ) 2.1 Nem
Pociato¢ny kratiaci moment 1.9 Nem
Max. teplota cievky 120 °C
Teplota okolia -5..470 °C
Teplota uskladnenia -40...+100 °C
Izolaény odpor >103 MV
Izola¢né pevnost (50 Hz) > 2400 V
Hmotnost motora 210 g
Trieda ochrany IP 40

Standardné nominélne napétie (-15 +10%) 220 / 240 V

Spotrebovany prud 16 /173 mA
Frekvencia 50 Hz
Rychlost 375 min-"

Hodnoty kondenzatora £10%

0.12 / 600 pf/V
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Zapojenie pre paralelné pripojenie

@
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1) Max. kratiaci moment motora pri nepretrzitej prevadzke s nomindlnym napétim a frekvenciou.

RL g
L
N = Neutral
L = Phase

P Otscanie v smere hodinovych ruciciek (RL)
[ Otacanie proti smeru hodinovych ruciciek (LL)
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