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UniversalMotorController

LowCosr-REGLER FUR DC-MOTOREN Product-No. 430 460 05

linrelligenter

Beschreibung / Description

ler fur burstenbehaftete DC-Motoren. Durch den PI-Regler ist

@ . Der SFRGO5 ist ein PWM (pulsweitenmodulierter) Motorcontrol-

die prazise Regelung der Drehzahl mdglich. (Reglerbetrieb)

Funktion der vier logischen Eingénge:
Die Eingange liegen intern Uber Pull-up Widerstande auf
+3,3 VDC und werden zum Funktionswechsel auf Masse

gelegt.

Freigabe

offener Eingang = Controller deaktiviert
auf Masse = freigegeben

Steller/Regler
offener Eingang = Steller

- - auf Masse = Regler
Technische Daten / Technical data
« Intelligenter Motorcontroller fiir Gleichstrommotoren Impulszahl Hall-IC
mit Biirsten offener Eingang = 1 Impuls/min-1
= in-1
« Versorgungsspannung: 6 - 48 VDC auf Masse = 2 Impulse/min
» Motorstrom: 2,5 A Dauerlast (5 A Spitzenstrom)
» Drehzahlsteller- oder Reglerbetrieb
« Sollwertvorgabe Uber ext. Poti oder ext. Spannung
» Kompakte Bauform durch SMD-Technik
» CANopen-fahig
Anschlussbild bei Sollwertvorgabe durch externes Poti Anschlussbild bei Sollwertvorgabe durch externe Spannung
Connection diagramm with external resistor Connection diagramm with external tension
@) 1 1 @] ©) 1 1 ©)
6-48vDC’ % I:u'“;“:u'l % : mgtgr Drehzaﬁl—u‘:ase\r/igt G % I:w“;“:wl % : mgtgf
Drehzan! L?f:se\r/F[’)o?i % I:w“;“:wl % ﬂC» Hall-IC + Spannung 0-33VDC, | % I:w“;“:wl % ﬂC» Hall-IC +
Freigabe Q@ @||—> Hal-IC - Freigabe ¢——~—||@® @|| > Hal-IC -
Drehrichtung —|lo||A B||2||nc Drehrichtung ~ +————| ||| A B||2||nc
Steller/Regler —||@ @)|| € Hall-IC Signal Steller/Regler — ——||@ @)|| € Hall-IC Signal
Impulszahl Hall-IC —||@ @||NC Impulszahl Hall-IC @ @||NC
Os 80 Os 80
Allgemeine Daten / General data Mechanische Daten / Mechanical data
Schutzklasse: 3 Platinenmalie: 45 x 40 mm
Schutzart: offene Baugruppe IP00 nach IEC529 Gewicht: 22 g
/ EN 60529 / DIN VDE 0470 T1 Anschluf: Klemmleisten
Isolation: Betrieb an Schutzkleinspannung
Temperaturen: Betrieb 0...80°C
Lagerung -20 ... 80°C
Elektrische Daten / Electrical data MaBe / Dimensions
Versorgungsspannung: 6V ... 48V DC x 4x M3x6 —
Motornennstrom: 2,5 A Dauerbelastung % g ﬂ— :ID
(Spitzenstrom max. 5 A) N % % %
Drehzahlvorgabe: 0V ...3,3VDC uber 10 kOhm =1 7N Bl|2 O
oder externe Spannung 23 |9 A =
Logische Eingdnge: 5V DC (TTL), max. 50 mA A A -
Ausgangsschaltfrequenz: ca. 18 kHz \ O O {[7
Leerlaufstrom: bei 6V ... 48 V DC, 39402 801
70 mA ... 20 mA ’
B 45 10.2 » <18.5 1,

Technische Anderungen vorbehalten. Subject to change without notice.
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